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K # # 1872 Pulley Lead (mm)
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il A ¥ # A Horizontal (kg)

£ & # F Vertical (kg)
BAZEIAE Max. No-load Driving Torque (N - m)
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Motor Brand. Power Output
M =% Mitsubishi 10 - P1: 1% 1PC
P #F Panasonic 20 200W P2: 27 2PCS
Y %Il Yaskawa 40 400W )
D #ig Delta 75 - B SRS
A fiit: &
K - No Mark:No Sensor

Type 4P
ur(y) ) 5370
|_Ig¢a) ) 5370
WM(x) N-m) 142
Gy oo 104
WM(z) (N-m) 346
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2 L Stroke+173 £0.01 N-M6 dp10
151 M*200 A 50
fi £ Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
L 484 584 | 684 784 884 984 1084 1184 1284 1384 1484 1584 1684 1784 1884 1984 2084 2184 2284 2384
A 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
M 1 12 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
£ % Weight (kg) 9 96 103 109 116 122 129 135 142 148 155 161 168 174 181 187 194 20 207 213
/i & Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
L 2484 | 2584 2684 2784 2884 2984 3084 3184 3284 3384 3484 3584 3684 3784 3884 3984 4084 4184 4284 4384
A 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
[ MM 12 12 13 13 14 14 15 15 | 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20
] 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44
£ % Weight (kg) 22 226 233 239 246 252 259 265 272 278 285 290 298 304 311 317 324 33 | 337 343
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f £ Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
L 484 584 684 784 | 884 984 1084 1184 1284 1384 1484 1584 1684 1784 1884 1984 2084 2184 | 2284 2384

A 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173

M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10

N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24

 § Weight (kg) 9 96 103 109 116 122 129 135 142 148 155 161 168 174 181 187 194 20 207 213
fi & Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
L 2484 | 2584 | 2684 2784 | 2884 2084 3084 3184 3284 3384 3484 3584 3684 3784 3884 3984 4084 4184 4284 4384

A 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173

M MM 12 12 13 13 | 14 14 15 | 15 16 | 16 17 | 17 18 18 19 19 20 20

N 26 2 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44

% § Weight (kg) 22 226 233 239 246 252 259 | 265 272 278 | 285 291 298 | 304 311 317 324 33 337 343
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2484 | 2584 | 2684 2784 | 2884 | 2984 | 3084 3184 3284 3384 3484 3584 3684 3784 3884 3984
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M1 1212 13 13 | 14 14 15 15 16 16 17 | 17 18 | 18
26 2 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40
22 226 233 239 246 252 259 265 272 278 285 291 298 304 311 317
L=384+Stroke
k5202 | Stroke k182
2-66 H7 dp15
o~ ~
&
. E
70 8-MB dp18
122 135
140 HT‘%
[ T
L. 44 U
=] = = 2 3
i =l iE 1 R §
135
. 141 M*200 A 70
2-5 H7 dpé
S .
vy 3 -
ol
=
[+ + +9
20 | Stroke+173) £0.01 N-M8 dp10
s M#200 A 50
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600
484 | 584 | 684 784 | 884 984 | 1084 1184 1284 | 1384 1484 | 1584 | 1684 1784 1884 1984
73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
9 96 103 109 116 122 129 135 142 148 155 161 168 174 181 187
2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600
2484 | 2584 | 2684 | 2784 | 2884 | 2984 | 3084 | 3184 | 3284 | 3384 3484 3584 3684 | 3784 3884 | 3984
73 173 73 73 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
MM 12 12 13 13 [ 14 | 14 15 15 16 | 16 17 | 17 18 | 18
26 2 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40
22 226 233 239 246 252 259 265 272 278 285 291 298 304 311 317
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484 | 584 | 684 784 884 984 1084 1184 1284 1384 1484 1584 1684 1784 1884 1984 2084 2184 2284 2384
73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
9 96 103 109 116 122 129 135 142 148 155 161 168 174 181 187 194 20 207 213
2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
2484 2584 2684 2784 2884 2984 3084 3184 | 3284 | 3384 | 3484 3584 3684 3784 3884 3984 4084 4184 4284 4384
73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
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L5 M*200 A 60
100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
484 584 684 784 884 984 1084 1184 1284 1384 1484 1584 1684 1784 1884 1984 2084 2184 2284 2384
73 173 73 73 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
9 9.6 103 109 116 122 129 135 142 148 155 16.1 168 174 181 18.7 194 20 207 213
2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
2484 2584 2684 2784 2884 2984 3084 3184 3284 3384 3484 3584 3684 3784 3884 3984 4084 4184 4284 4384
73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20
26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44
22 226 233 239 246 252 259 265 272 278 285  29.1 298 304 311 317 324 33 337 343
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# £ Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600
L 484 | 584 684 784 884 984 1084 1184 1284 1384 1484 1584 1684 1784 1884 | 1984
A 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 73
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
£ § Weight (kg) 9 | 96 103 109 116 122 129 135 142 148 155 161 168 174 181 187
f £ Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600
L 2484 | 2584 | 2684 2784 | 2884 | 2984 3084 3184 3284 3384 3484 3584 3684 3784 3884 3984
3 73 73 73 73 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 | 73 173
N Moo 12 012 13 13 | 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40
% § Weight (kg) 22 226 233 239 246 252 259 265 272 278 285 291 298 304 311 317
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fi £ Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600
L 484 | 584 684 784 | 884 984 1084 1184 1284 1384 1484 | 1584 1684 | 1784 1884 | 1984
A 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 73
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
% § Weight (kg) 9 96 103 109 116 122 129 135 142 148 155 161 168 174 181 187
f £ Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600
L 2484 | 2584 | 2684 | 2784 | 2884 | 2984 | 3084 | 3184 | 3284 | 3384 | 3484 | 3584 3684 | 3784 3884 | 3984
A 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
M M1 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40
% # Weight (kg) 22 226 | 233 239 246 252 259 | 265 272 | 278 | 285 291 298 304 311 317
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100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
484 584 | 684 784 884 | 984 1084 1184 1284 1384 1484 1584 1684 1784 1884 1984 2084 2184 2284 2384
73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
1 12 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
9 96 103 109 116 122 129 135 142 148 155 161 168 174 181 187 194 20 207 213
2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
2484 | 2584 2684 2784 2884 2984 3084 3184 3284 3384 3484 3584 3684 3784 3884 3984 4084 4184 4284 4384
73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173 73 173
MM 12 12 13 13 14 14 15 15 | 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20
26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44
22 226 233 239 246 252 259 | 265 272 278 285 290 298 304 311 317 324 33 | 337 343
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