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Allforces and torques relate to the following: & & Weight (kg) 87 | 93 10 | 106 112 118 124 131 137 143 149 155 162 168 174 18 186 193 199 205
By Pz | Mx My | Mz _, 17%2 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
Fymax.” Fzmax.” Mxmax.” Mymax." Mzmax L 2508 2608 2708 2808 2908 3008 3108 3208 3308 3408 3508 3608 3708 3808 3908 4008 4108 4208 4308 4408
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
FERHEBF  Motor Mounting Position Version: " M1 12 12 13 13 | 14 | 14 | 15 |15 16 16 17 17 18 18 19 19 | 20 20
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44
EE Weight (kg) 210 | 217 224 | 23 | 236 242 248 255 261 267 27.3 279 286 292 298 304 31 317 323 329
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A BBULESBH Linear Guide (mm) 15#x2 PCS
Basic EHEERAIMNE 135%91 1742 Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
specification | M ax 0 utine ofM ah Engine’s C ross Secton  (mm) L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408
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JRELRLERE Home Sensor EE-SX672(NPN) Q 1 ] 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
#E1: MEREBRNENIRNE, RikNE s SRR & Weight (kg) 87 93 10 106 112 118 124 131 137 143 149 | 155 162 168 174 18 186 193 199 205
#Not1Dat changes rebventy accordng b different brque and acckrated speed.P kase refero e LMON cakube software. 4712 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 =<
#iE2: ERREMEEE10mm, SASMRIMRRAN, RREYERAOMmM, N . ) | L 2508 | 2608 2708 2808 2908 3008 | 3108 3208 3308 3408 3508 3608 | 3708 3808 3908 4008 4108 | 4208 4308 4408 =
#Note 2Puley’sorighallead is 110mm which standard type is equipped w ith reducton facility nom ally, and its kad & 50m m afterdece eraton. A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 (o)
[} M1 12 12 13| 13 | 14 | 14 | 15 |15 16 16 17 17 | 18 18 19 | 19 | 20 20 g
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 =,
& Weight (kg) 210 217 224 | 23 236 242 248 255 261 267 273 279 286 292 298 304 31 317 323 329 2
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47#2 Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 17#2 Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408 L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
8 Weight (kg) 8.7 9.3 10 106 112 118 124 131 137 143 149 155 162 168 174 18 186 193 199 205 &8 Weight (kg ) 87 9.3 10 106 112 118 124  13.1 137 143 149 155 162 168 174 18 186 193 | 199 205
1742 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 1742 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
L 2508 2608 2708 2808 2908 3008 3108 3208 3308 3408 3508 3608 3708 3808 3908 4008 4108 4208 4308 4408 L 2508 2608 2708 2808 2908 3008 3108 3208 3308 3408 3508 3608 3708 3808 3908 4008 4108 4208 4308 4408
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
M 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 M 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44
EHE Weight ( kg ) 211 217 224 23 236 242 248 255 261 267 273 279 286 292 298 304 31 317 323 329 EHE Weight ( kg ) 211 217 224 23 236 242 248 255 261 267 273 279 286 292 298 304 31 317 323 329
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1372 Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 1372 Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408 L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
=2E Weight ( kg ) 8.7 9.3 10 106 112 118 124 131 137 143 149 155 162 168 174 18 186 193 199 205 HE Weight ( kg ) 8.7 9.3 10 106 112 118 124 131 137 143 149 155 162 168 174 18 186 193 199 205
1772 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 172 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
L 2508 2608 2708 2808 2908 3008 3108 3208 3308 3408 3508 3608 3708 3808 3908 4008 4108 4208 4308 4408 L 2508 2608 2708 2808 2908 3008 3108 3208 3308 3408 3508 3608 3708 3808 3908 4008 4108 4208 4308 4408
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
M n LAl 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 M n mn 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44
EE Weight ( kg ) 210 217 224 23 236 242 248 255 261 267 273 279 286 292 298 304 31 317 323 329 ER Weight ( kg ) 210 217 224 23 236 242 248 255 261 267 273 279 286 292 298 304 31 317 323 329
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7% Stroke (mm) 700 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 T
L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 17#2 Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
EE Weight (kg) 87 | 93 10 106 112 118 124 131 137 143 149 155 162 168 174 18 186 193 199 205 M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
7#2 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
L 2508 | 2608 2708 2808 2908 3008 3108 | 3208 3308 3408 3508 3608 | 3708 3808 3908 4008 4108 4208 | 4308 4408 L& Weight (kg) 87 | 93 | 10 | 106 112 | 118 124 131 137 143 149 | 155 162 168 174 | 18 186 | 193 199 | 205
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 7742 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000
[} Mo”1 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 | 19 | 20 | 20 L 2508 2608 2708 2808 2908 3008 3108 3208 3308 3408 3508 3608 3708 3808 3908 4008 4108 4208 4308 4408
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
E& Weight (kg) 210 | 217 | 224 | 23 | 236 | 242 248 255 261 267 273 279 286 292 298 304 31 | 317 323 329 n Mo 12 12 1313 [ 14 | 14 [ 15 15 16 16 17 17 | 18 | 18 19 | 19 | 20 20
N 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44
BE Weigh[ ( kg ) 211 217 224 23 236 242 248 255 261 267 273 279 286 292 298 304 31 317 323 329
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7% Stroke (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000
L 508 608 708 808 908 1008 1108 1208 1308 1408 1508 1608 1708 1808 1908 2008 2108 2208 2308 2408
A 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167 67 167
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
E& Weight (kg) 87 93 10 106 112 118 124 131 137 143 149 155 162 168 174 18 186 193 199 205
{742 Stroke (mm) 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 <
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